Toolbox opracowany dla realizacji lokalnego modelu tomograficznego troposfery na podstawie obserwacji GNSS i meteorologicznych

1. Zgodnie z założeniami w ramach projektu został opracowanych w środowisku pakietu MATLAB® toolbox zawierający następujące moduły:

2. Wczytywanie danych 

· z plików SP3 współrzędnych satelitów w układzie ECEF. (read_SP3_mod.m , SP3_interp.m,SP3_processor.m,UTC2GPS.M,UTC2LEAP.M)
· z plików TRP, i TRO zawierających zenitalne opóźnienie troposferyczne (ZTD) oraz rozrzut rozwiązania (RMS). (importTRO.m,import data.m)
· z plików RINEX METEO ciśnienie, temperatura, wilgotność. (load_meteo.m)
· z plików z obserwacjami meteorologicznymi (ciśnienie, temperatura, wilgotność) w formatach stosowanych w IMGW, WIOŚ i KPN.(importDataIMGW.m, importDataIMGWdiff.m, importDataWIOS.m, importDataWIOS_06.m, importDataKPN.m)
· z plików w formacie FSL danych z radiosondaży meteorologicznych na zadanych poziomach ciśnienia (importDataLOG.m)
· z plików HDF obserwacji teledetekcyjnych satelitarnych z instrumentów AIRS, HIRLDS, MODIS na wybranych poziomach ciśnienia (airs2mat.m , tes2mat.m)
· z plików wynikowych COAMPS parametrów ciśnienia wilgotności oraz  temperatury w wybranych punktach. (load_coamps.m)
3. Weryfikacja danych 

· interpolacyjne obliczanie maksymalnego odstępu obserwacji ciśnienia i wilgotności pomiędzy stacjami położnymi na różnych wysokościach. (mnk_lin.m)
· kontrola profili temperatury, ciśnienia i wilgotności z platform satelitarnych z profilami z radiosondaży.(wave2.m -  element TSprog)
· kalibracja czujników wykonujących pomiary w tym samym punkcie (calibration_538.m)
· kontrola opóźnienia troposferycznego z danymi meteorologicznymi. (cell2str.m, comp_cal_nopar_euref.m, def_rozdz.m, loadreference.m, parameters_euref.m)
4. Przetwarzanie danych 

· interpolacja ciśnienia wilgotności i temperatury do dowolnego punktu na obszarze siatki modelu COAMPS  (AB_n.m , interp_HPT.m)
· wyznaczanie opóźnienia troposferycznego z danych meteorologicznych (Saastamoinen_ZHD_gard.m, Saastamoinen_ZWD_gard.m)
· przejście z opóźnienia na kierunku zenitalnym do kierunku do satelity (funkcje mapujące) (NEILL_wet_map.m)
· konstrukcja dowolnej wielkości i gęstości siatek modeli tomograficznych (shift_mod.m)
· wyznaczanie drogi i kierunków promieni skanujących w modelu tomograficznych (elewacja_azymut_mod.m, inter_plane_line.m, set_num_pud.m)
· wyznaczenie zadania odwrotnego uzyskanie refrakcyjności z obserwacji opóźnienia troposferycznego oraz odległości w każdym elemencie modelu.(tomo1.m, horsmooth.m, Apuste.m )
· wyznaczenie refrakcyjności w danym punkcie modelu z danych zewnętrznych (COAMPS) (eT2NwCOAMPS.m,COAMPS2TOMO.m)
5. Analiza wyników

· analiza statystyczna, falkowa oraz fourierowska profili troposfery z różnych źródeł (wave2.m, fourier.m – elementy TSprog)
· analiza statystyczna rozwiązania zadania odwrotnego (testing_tomo.m)
· analiza statystyczna weryfikacji danych meteorologicznych (semblance.m, Util_semblance_07p.m, Util_semblance_07t.m, comp_cal_nopar.m)
6. Wizualizacja wyników

· dowolne przekroje refrakcyjności przez model tomograficzny (w funkcji testing_tomo.m)
· schematy budowy modelu tomograficznego wraz z promieniami skanującymi (w funkcji sat_num_pud.m)
· mapy różnic opóźnienia troposferycznego (int_plot_ZTD_OLG.m)
