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W pracy autorzy przeprowadzili analizy doktadnosci danych, uzyskanych w wyniku wykonane-
go sondazu hydroakustycznego za pomoca jednowiazkowej echosondy ultradzwigkowej LMS-527C
DF iGPS firmy Lowrance Electronics, Inc. Lokalizacja punktéw sondowania byta przeprowadzona na
dwa sposoby: wykorzystano 12 kanatlowy GPS wbudowany w echosondg oraz niezaleznie sprzgt do
pomiaréw geodezyjnych — zastosowano w drugim przypadku technik¢ pomiarowa GPS-RTK (Real
Time Kinematic), umozliwiajaca precyzyjne wyznaczenie pozycji w czasie rzeczywistym.

Pomiar terenowy przeprowadzono w lipcu 2009 roku na Zbiorniku Pilchowickim, ktory znajdu-
je sig w gornej czesci rzeki Bobr, niedaleko Jeleniej Gory. Prace terenowe wykonane zostaly przez
pracownikow Instytutu Geodezji i Geoinformatyki Uniwersytetu Przyrodniczego we Wroctawiu.
Ocena doktadnosci opierata si¢ na analizie wyznaczonych wspotrzednych ptaskich XY, pomierzonych
glebokosci D oraz otrzymanych wspoétrzgdnych przestrzennych XYH. W rezultacie przeprowadzo-
nych analiz wyznaczono doktadno$¢ wykonanego pomiaru. Stwierdzono, ze za pomoca systemu GPS
wbudowanego w odbiornik echosondy mozna wyznaczy¢ pozycje XY przetwornika echosondy
z $rednim btgdem na poziomie 4.2 m (doktadno$¢ ta jest niejednorodna i zmienia si¢ w czasie).
Sondaz hydroakustyczny przy pomocy zastosowanej echosondy ultradzwigkowej oraz odbiornika
GPS w niej wbudowanego (przy zalozeniu, ze znanym poziom zwierciadta wody) pozwala na
pozyskanie danych batymetrycznych z dokladno$cia na poziomie 0.20 m. Natomiast, gdy do pozy-
cjonowania przetwornika echosondy wykorzystamy technike¢ pomiarowa GPS-RTK, w przypadku,
gdy znamy i nie znamy poziom zwierciadta wody, wowczas doktadnos¢ pomiaru glgbokosci ksztattu-
je sig na poziomie 0.13 m. Obliczenia przeprowadzono w srodowisku Scilab.
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