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9. Zautomatyzowane systemy pomiarowe
do wyznaczania linii wygiecia muru zapory betonowej’

9.1. Wprowadzenie

Zapory betonowe narazone sg na permanentne, sezonowe lub/oraz chwilowe
deformacje elementéw konstrukeyjnych, wyrazajace sig zmiang odleglosci punk-
téw kontrolowanych w czasie pomigdzy kolejnymi epokami pomiarowymi (trans-
lacja, pochylenie, wychylenie, osiadanie, wypigtrzanie). Z budowlami hydrotech-
nicznymi zwigzane sg nastgpujace pojgcia dotyczae geometrii odksztalcen:

e przemieszczenia bezwzgledne sekeji zapory oraz odksztatcenia sprezyste
(powracajgce) i plastyczne (trwale), wywolywane przez czynniki hydrolo-
giczne, geologiczne, meteorologiczne, geofizyczne oraz anomalne sytuacje
powodziowe i klimatyczne,

e przemieszczenia wzglgdne elementow konstrukeyjnych budowli wzglgdem
siebie.

Geodezyjne wyznaczanie, identyfikacja geometryczna i rozdzielanie deforma-
¢ji trwatych od powracajgcych, maja fundamentalne znaczenie dla oceny stanu
bezpieczenstwa eksploatowanej budowli pigtrzacej, opracowywanej przez zespot
ekspertow: hydrotechnikow, geodetow, geologéw, geotechnikéw i statykow
z Oérodka Technicznej Kontroli Zapér Instytutu Meteorologii i Gospodarki Wod-
nej (OTKZ IMiGW) w Warszawie [2].

9.2. Problematyka przemieszczen zapdr grawitacyjnych

9.2.1. Przyktady zapor grawitacyjnych

Zapora grawitacyjna Spitallammsperre w Szwajcarii (rys. 1): H = 114 m, rok
oddania do eksploatacji: 1928. Sezonowe przemieszczenie punktu srodkowego
korony wynosi Ux = 13,5 mm przy pietrzeniu wody 85 m. Gléwny projektant za-
pory: prof. Gabriel Narutowicz, | Prezydent I1 Rzeczpospolitej Polski (1865-1922).

* Henryk BRYS, Politechnika Krakowska, Kazimierz CMIELEWSKI, Uniwersytet Przy-
rodniczy we Wroctawiu, Krzysztof KOWALSKI, Regionalny Zarzad Gospodarki Wod-
nej we Wroctawiu, Grzegorz MIREK, Politechnika Krakowska



