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ZADANIA SYSTEMU

Możliwość integracji różnych typów danych
Rejestracja wyników pomiarów 
Wyznaczanie wskaźników o charakterze dynamicznym
Możliwość modelowania:

- obiektów z wyników pomiarów,
- wskaźników z przetworzonych wielkości,

Przeprowadzenie analiz o charakterze przestrzennym
i czasowym:

- symulacje
- prognozy
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BUDOWLE WYSMUKŁE



Pomiar i wyznaczanie przybliżonych wartości
parametrów geometrycznych budowli
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MODELRZECZYWISTOŚĆ

Układ równań aproksymacyjnych
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Fragmenty zaprogramowanego
schematu obliczeniowego (1)



Fragmenty zaprogramowanego
schematu obliczeniowego (2)



Wychylenie osi geometrycznej obiektu
oraz odchyłki promieniowe i styczne
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1. Pomiar i wstępne prace obliczeniowe
- pomiar metodą pomiaru kierunków stycznych
- obliczenie współrzędnych punktów stycznych
-Obliczenie przybliżonych parametrów geometrycznych budowli 

2. Analizy numeryczne
- aproksymacja współczynników równania wielomianami
- obliczenie składowych odkształceń i przemieszczeń

3. Wizualizacje i analizy przestrzenne
- trójwymiarowe modelowanie 
- analizy przemieszczeń i odkształceń



OBIEKTY INŻYNIERYJNE I BUDOWLANE
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1. Pomiar i wstępne prace obliczeniowe
- pomiar metodą przestrzennego wcięcia wstecz
- obliczenie współrzędnych punktów kontrolnych

2. Analizy numeryczne
- obliczenie składowych przemieszczeń
- aproksymacja składowych wielomianami
- obliczenie składowych odkształceń i przemieszczeń

3. Wizualizacje i analizy przestrzenne
- trójwymiarowe modelowanie 
- analizy przemieszczeń i odkształceń
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OBIEKTY W KSZTAŁCIE BRYŁ OBROTOWYCH
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