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Lotniczy skaning laserowyLotniczy skaning laserowy
najnowsza fotogrametryczna metoda 

pozyskiwania danych o rzeźbie terenu
najnowsza fotogrametryczna metoda 

pozyskiwania danych o rzeźbie terenu



Obiekt badawczy � dolina rzeki WidawyObiekt badawczy � dolina rzeki Widawy

N



Obiekt badawczy z projektowanymi osiami nalotuObiekt badawczy z projektowanymi osiami nalotu

N



Samolot AN-2 i stacja referencyjna GPSSamolot AN-2 i stacja referencyjna GPS



Lotniczy skaner - ScaLARSLotniczy skaner - ScaLARS



• Moc lasera: 0.8 W;
• Długość fali: 810 nm

(bliska podczerwień);
• Średnica plamki na wyjściu: 5 cm;
• Zbieżność wiązki 1 mrad;
• Zasięg pomiaru: 750 m;

• Dokładność pomiaru (H=700 m): ± 0.12 m;
• Częstotliwość pomiaru (CW): 1MHz, 10 MHz;
• Metoda odchylenia wiązki: lustro nutacyjne (Palmer Scan)
• Kąt odchylenia wiązki:

- w kierunku lotu: ± 7.6°
- prostopadle do kierunku lotu: ±13.6°

Podstawowe parametry systemy ScaLARSPodstawowe parametry systemy ScaLARS



• Prędkość lotu: 150 km/h
• Wysokość lotu: 550 m
• Szerokość pasa skanowania: 280 m
• Odstęp pomiędzy osiami lotu: 190 m
• Szerokość obszaru opracowania:   2 km
• Długość obszaru opracowania : 20 km

• Zarejestrowana liczba punktów:     150 mln
• Średnia gęstość pomiaru: 3 punkty/m2

Wynik pomiaru:Wynik pomiaru:

Dane nalotu fotogrametrycznego:Dane nalotu fotogrametrycznego:



Parametry kalibracji wewnętrznej skaneraParametry kalibracji wewnętrznej skanera

Parametry kalibracji wyników pomiaru w układzie 
lokalnym w odniesieniu do pól testowych 
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Numeryczny Model TerenuNumeryczny Model Terenu
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Numeryczny Model Pokrycia TerenuNumeryczny Model Pokrycia Terenu

Widok w perspektywieWidok w perspektywie
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Numeryczny Model Terenu 
w postaci siatki grid

Numeryczny Model Terenu 
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Zestawienie obszarów testowychZestawienie obszarów testowych



Las i zadrzewieniaLas i zadrzewienia



Teren odkrytyTeren odkryty



Łąki i pola orneŁąki i pola orne



DrogiDrogi



Dokładność NMTDokładność NMT
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